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ปัจ
จุบัน Robot ในญี่ปุ่นนั้น ยังไม่สามารถใช้ประโยชน์เชิง
พาณชิย์ได้มากนกั เพราะตดิขดักฎระเบยีบอย่างมากมาย

และหากว่าภายใต้สภาพแวดล้อมปัจจุบัน ไม่สามารถใช้ Robot ให้
เป็นประโยชน์มากนัก สังคม Robot ก็คงจะไม่สามารถก้าวหน้าไป
ได้ จึงจ�ำเป็นที่ญี่ปุ่นจะต้องเร่งรีบปรับโครงสร้างให้ใช้งานได้สะดวก
ขึ้นโดยเร็ว

ตลาด Robot ในประเทศญี่ปุ ่นปัจจุบันมีถึง 1 ล้านล้าน
เยน แต่ส่วนใหญ่ใช้ในอุตสาหกรรมการผลิตในโรงงานในอนาคต 
คาดว่าตลาดที่ส�ำคัญน่าจะมีตลาดทางด้านการแพทย์และสุขภาพ 
การเกษตร การประมง การรกัษาความปลอดภยั การท�ำความสะอาด
ต่างๆ ซึง่มช่ีองทางการใช้งานทีก่ว้างขวางย่ิงขึน้ กระทรวงอตุสาหกรรม
ญี่ปุ่นคาดคะเนว่า ในปี 2035 จะมีตลาดในประเทศประมาณ 9.7 
ล้านล้านเยน หรอืเกอืบ 10 เท่าของปัจจบุนั แต่หากว่าการใช้ประโยชน์
นอกเหนือการผลิต ไม่รุดหน้าแล้ว ตลาดคงไม่สามารถขยายได้ดังที่
คาดการณ์เอาไว้

ปัญหาส�ำคญักค็อื ในการใช้ประโยชน์ Robot ในญีปุ่น่นัน้ ยงั
ต้องประสบกับปัญหา อุปสรรคต่างๆ มากมาย ถ้าเทียบกับอเมริกา 
หรอืประเทศอืน่ๆ แล้ว Robot ได้รบัการพฒันาเพือ่ “ประโยชน์ทางการ
ทหาร” โดยไม่ตดิขดัปัญหาปัญหาความมัน่คงแต่อย่างใด ท�ำให้วงจร
ของการพฒันาและใช้งาน หมนุไปได้อย่างรวดเรว็และมปีระสทิธิภาพ 
ในขณะเดียวกัน หากสามารถใช้เทคโนโลยี Robot ที่ได้พัฒนาขึ้น

ในญี่ปุ่น 9.7 ล้านล้านเยน

จะเป็นจริงได้หรือไม่

ตลาดRobot



No. 177 ●  September 2011

26 TPA news

J-Business Focus

เพื่อประโยชน์ทางการทหารแล้ว ก็สามารถจะท�ำให้เกิดผลิตภัณฑ์
ส�ำหรบัการใช้ชวีติทีม่คีวามสมบรูณ์ในระดบัสูงตามมาได้ ตวัอย่างเช่น 
“รุมบ้า” ซึ่งเป็นหุ่นยนต์ท�ำความสะอาดของ I-robot ของอเมริกา ก็
พัฒนามาจากเทคโนโลยีที่ใช้ในการค้นหาทุ่นระเบิด แต่ส�ำหรับญี่ปุ่น
นั้น ยังท�ำเช่นเดียวกับอเมริกันไม่ได้ เพราะอย่างน้อยก็มีข้อจ�ำกัดใน
การพัฒนาเพื่อประโยชน์ทางการทหารค�้ำคออยู่  

ดังน้ัน ทางออกก็คือ การก�ำหนดพื้นที่พิเศษส�ำหรับทดลอง
ใช้ “เขตพิเศษปฏิรูปโครงสร้าง” ซึ่งเป็นเขตที่สามารถทดลองใช้จริง 
คล้ายกับถนนหลวง ที่มีรถยนต์ หรือคนพลุกพล่าน นั่นก็คือ เมือง 
ซกึบุะ ซึง่ได้รบัอนมุตัจิากคณะรฐัมนตร ีเป็น “เขตพเิศษส�ำหรบัทดลอง 
Mobility Robot ซึกุบะ” ท่ีสามารถท�ำการทดลองการขนย้ายด้วย 
หุ่นยนต์ได้ ในโครงการนี้ก็จะมีสถาบันวิจัยเทคโนโลยีอุตสาหกรรม  
ฮิตาชิเอ็นจิเนียร่ิง และบริษัท Segway Japan ที่น�ำเข้า “Segway” 
หุ่นยนต์ที่เดินเหินได้จากอเมริกา เข้าร่วมโครงการนี้ ท�ำให้สามารถ
เริ่มท�ำการทดลอง Robot ได้ 4 ประเภท 15 ชนิด   

ที่เมืองซึกุบะน้ี ตั้งแต่ปี 2007 เป็นต้นมา ได้จัดงาน “ซึกุบะ 
challenge” ขึ้น เพื่อให้หุ่นยนต์ท่ีเดินวิ่งได้เองท่ีได้พัฒนาจากทั้ง
มหาวิทยาลัย หรือบริษัทต่างๆ ทั่วประเทศ ได้มาทดลองวิ่งจริง เพราะ
จากกฎหมายจราจรในปัจจบุนั การทีจ่ะให้หุน่ยนต์ไปวิง่ตามท้องถนน 
เป็นเรือ่งทีย่ากมาก เพราะกฎหมายไม่ได้ร่างไว้ให้ส�ำหรบัหุน่ยนต์มาวิง่ 
เป็นต้นว่า ยานพาหนะที่จะมาวิ่งบนถนนหลวงนั้น จะต้องมีอุปกรณ์
แสดงทิศทาง (เช่นไฟเลี้ยว) หรือมีแตร ซึ่งเป็นอุปกรณ์เพื่อความ
ปลอดภัย อีกเรื่องหนึ่ง คือ หุ่นยนต์นั้น จะให้วิ่งบนทางไหนของถนน 
หรือถ้าจะจอดให้จอดที่ไหน หรือถ้าเกิดอุบัติเหตุขึ้น จะให้ท�ำอย่างไร 
เป็นเรื่องที่ไม่มีระบุไว้ในกฎจราจรปัจจุบัน ดังนั้น จะต้องไปปรึกษา
หารือกับกรมทางหลวง ส�ำนักงานต�ำรวจแห่งชาติ  ต�ำรวจท้องถิ่น ซึ่ง
เป็นเรือ่งทียุ่ง่ยากอย่างไม่คาดคดิมาก่อน สรปุสดุท้าย ได้รบัการอนมุตัิ
ให้หุน่ยนต์ เหมือนกบัรถจกัรยานยนต์ขนาดเลก็ หรอืยานพาหนะพเิศษ
ขนาดเลก็ แต่มข้ีอก�ำหนดว่า หุน่ยนต์จะต้องวิง่ได้ด้วยความเรว็ไม่เกิน 
10 กิโลเมตรต่อชั่วโมงและให้วิ่งบน “ทางเท้าที่มีความกว้างมากกว่า 
3 เมตร” นอกจากนี้ จะต้องติดป้ายทะเบียนอีกด้วย

การทดลองในเขตพิเศษนี้ น่าจะมีระยะเวลา 5 ปี โดยในปี

แรกๆ จะใช้หุ่นยนต์เหล่านี้ส�ำหรับตรวจตรา ปัองกันภัยให้กับชาว
เมืองและต้องพิสูจน์ว่าไม่มีผลกระทบต่อผู้สัญจรไปมาและใช้แทน
รถยนต์ได้

ญี่ปุ ่นเองมีเทคโนโลยีหุ ่นยนต์ในระดับที่สูง แต่ยังขาด 
หุ่นยนต์ที่ใช้งานได้จริงและล้าหลังกว่าประเทศอื่นๆ อยู่มากและจาก
อุบัติเหตุสถานีผลิตไฟฟ้าพลังงานปรมาณู (ฟุกุชิม่า) ยิ่งแสดงให้
เห็นถึงปัญหาโครงสร้างของอุตสาหกรรมหุ่นยนต์อย่างชัดเจน จาก
เดิมที่การไฟฟ้าโตเกียวเคยปฏิเสธการใช้หุ่นยนต์ที่สร้างขึ้น แต่ภาย
หลังเกิดอุบัติเหตุขึ้น ก็ต้องประกาศว่าจะน�ำเอาหุ่นยนต์เข้ามาใช้ นั่น
คือหุ่นยนต์ที่ชื่อ “Queens” ที่ได้รับการพัฒนาขึ้นโดยศาสตราจารย ์
ทะโดโกโร ของมหาวทิยาลยัโตโฮก ุ(เมอืงเซน็ได) หุน่ยนต์นี ้มคีวามยาว 
66 เซ็นติเมตร กว้าง 48 เซ็นติเมตร จะมีล้อส�ำหรับว่ิงที่ท�ำด้วยยาง 
ตัวหุ่นจะมีเสาที่สามารถยืดสูงถึง 120 เซ็นติเมตร ไว้ติดตั้งกล้อง หรือ
เซน็เซอร์ หรอืตดิตัง้มอืจบัส�ำหรบัหมนุลกูบดิประตู ตวัหุน่สามารถปีน
ข้ามคอนกรีตกว้างยาว 40 เมตร หรือกระโดดข้ามกองไม้ได้ แสดงให้
เห็นถึงประสิทธิภาพที่สูง หุ่นยนต์ 2 ตัวถูกน�ำไปในตึกเทอร์โบ โดย 
หุน่ยนต์ตวัแม่ทีเ่ชือ่มต่อด้วยสายเคเบลิจะรออยูข้่างนอก ส่วนหุน่ยนต์
ตวัลกูจะเคลือ่นทีเ่ข้าไปในชัน้สองของตกึเตาปฏกิรณ์ โดยการควบคมุ
แบบไร้สาย ระยะยาวของสายเคเบิล ยาว 400 เมตร และการควบคุม
แบบไร้สาย สามารถควบคุมได้ไกลถึง 2 กิโลเมตร หุ่นยนต์นี้ถูกสร้าง
ขึ้นเพื่อท�ำการส�ำรวจโรงงานที่มีแก็สพิษ หรือ มีสารเคมีที่มีพิษ แต่ก็
ไม่แน่ใจในการทนทานต่อกัมมันตรังสี จึงได้มีการน�ำมาทดสอบกับ
กัมมันตรังสีเสียก่อนว่าไม่มีปัญหา จึงได้น�ำไปใช้

การพัฒนาหุ่นยนต์ จะต้องมีเทคโนโลยีทั้งทางด้านเครื่องกล 
วงจรไฟฟ้า วสัด ุการสือ่สารและซอฟ์ทแวร์ต่างๆ จะต้องเอาเทคโนโลยี
ทั้งหลายมาบูรณาการเข้าด้วยกัน โดยมีวิสัยทัศน์ว่าจะน�ำไปใช้ใน
ทิศทางใด จึงจะพัฒนาได้ส�ำเร็จ และต้องมีระบบการบริหารแบบ 
Top down จึงจะส�ำเร็จ แต่ในญี่ปุ่นเอง บุคลากรที่จะพัฒนาได้เช่น
นี้นั้น ยังมีอยู่น้อย สาเหตุส�ำคัญ คือ คนรุ่นใหม่ยังขาดจิตส�ำนึกของ
การที่ควรจะท�ำอะไรเพื่อสังคม ตลาดมีกว้างขวางและความสามารถ
ในการฉกฉวยโอกาสนั้น ยังมีน้อยอยู่
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